Chapitre 4
Courbes paramétrées

1) Fonctions vectorielles

(1) = (x(1) : y(1)

t— Xx(t)
t y(t)

f est C' sur I (dérivable et sa dérivée est continue) Si et Seulement SI

}sont C sur

2) Courbes paramétrées
OM = f (t)
> f(t) = (x(1) ; y(1)) est une fonction vectorielle

X = X(t
{ est une représentation paramétrique

y=y(t)

3) Point régulier
M est un point régulier si (X'(t,), y'(t,)) Z (0,0)
La tangente & C en M a pour vecteur directeur (X'(ty), y'(t;))

4) Branches infinies d'une courbe paramétrée
s Si X(t)t—>t too et y(t)t—>t b : Asymptote horizontale d'équationy = b

e Si X(t)t—>t a et y(t)t—; *+ o : Asymptote verticale d'équation x = a
+ Si X(t)t—>t too et y(t)t

t
Si %t—; 00 alors on a une branche parabolique de direction asymptotique (y'y)
X -1

i %t—; O alors on a une branche parabolique de direction asymptotique (x'x)

X -1
Si %t—; allR* alors on étudie lim(y(t) —ax(t))
X -t

= Siy(t)- ax(t):t * o0 alors on a une branche parabolique de direction asymptotique y = ax

— oo :
-t

o S

= Siy(t)- ax(t)tj bR alors on a une branche parabolique oblique d'équationy = ax + b

5) Courbes en coordonnées polaires
OM =r(t).0(6(t))

=r ¢).cosg { )p +r 1 ).sird t( ),
X(t) y(t)
O(t) =t -~ OM (6) =r(6).i(6)

le vecteur accélération: a=(r"-r)u+2r'v’
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